Medicion — Medicion de posicion rotativa

DETECCION DEL NUMERO DE
REVOLUCIONES Y DE LA POSICION

¢ Usted quiere medir la posicion o el nimero de revoluciones de un eje rotativo? Por ejemplo, ¢en el accionamiento, en el eje o en
partes moviles de la maquina? Tan diferentes como son estas aplicaciones, también lo son las exigencias en cuanto a los sen-
sores que se encargan de la medicion. Es por esto que se utilizan diferentes tecnologias: encoders magnéticos de alta resolucion
y capaces de transmitir en tiempo real o sensores de inclinacion precisos. 3

Medicion de la posicion del objeto en la cinta de una maquina Medicién de la posicion de concentradores parabdlicos con sensores
cortadora/impresora utilizando un encoder magnético de inclinacion para el aprovechamiento dptimo de la energia solar

En una maquina cortadora/impresora se imprimen, graban o cortan piezas como placas metélicas. Estas operaciones requieren
una precision muy especial en cuanto al posicionamiento de la pieza en la maquina y, es por esto, que en sus dos ejes rotativos
se han dispuestos encoders magnéticos para medir la posicion de la pieza y asegurar una velocidad de avance uniforme.

En una instalacion de concentradores parabdlicos, la luz solar se concentra a través de espejos parabdlicos en cilindros parabdli-
cos para almacenar la energia térmica. A fi n de conseguir el mejor rendimiento energético, es necesario que la posicion del
concentrador parabdlico pueda moverse para que siga la trayectoria del sol. Los sensores de inclinacion comunican la posicion
actual del concentrador parabdlico al controlador, el cual efectla los ajustes conforme sean necesarios.

Encoder magnético para velocid-  Encoder magnético para la Sensor de inclinacion basado Sensor de inclinacion basado en
ades de rotacion ilimitadas, com-  medicion integral (360°), com- en fl uido interno con buena MEMS para realizar la medicion
puesto por un anillo magnéticoy  puesto por una cinta magnéticay resolucion y alta precision en en uno o dos ejes
un sensor un sensor todos los rangos de medicion y

temperatura

Un encoder magnético consiste en una cinta magnéticamente codificada y un sensor, la cinta consta de polos norte y sur codifica-
dos sucesivamente que generan un campo magnético. El sensor detecta este campo y los cambios de polo al pasar sobre la cinta
la banda magnética. Estos sistemas de medicion de desplazamiento son muy robustos, muy precisos y muy rapidos.

Un sensor de inclinacion mide constantemente la posicidon de un objeto en un eje horizontal o vertical hasta 360°. La sefial de salida
varia en funcion del &ngulo medido y el rango de medicidn del sensor. Existen sensores de inclinacion basados en fluido interno
para aplicaciones estaticas y basados en MEMS para aplicaciones en movimiento.
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