Messen — Druck- und Fillstandsmessung

ZUSTAND VON
FLUSSIGKEITEN, GASEN UND
FESTSTOFFEN UBERWACHEN

Mdéchten auch Sie — wie in vielen Industrieanwendungen Ublich — den Druck gasférmiger und flissiger Medien messen? Druck-
sensoren machen dies maglich. Die Fullstandsmessung von flissigen und festen Stoffen geht mit der Druckmessung oft Hand in
Hand. Wir stellen Ihnen hierflr unterschiedliche Sensortechnologien vor.

Kiihischmiermittel-Uberwachung an Werkzeugmaschinen mit Fullstandsmessung von Flussigkeiten in einem Tank mit
Drucksensoren Ultraschall-Sensoren

In einer Werkzeugmaschine muss eine gleichbleibend hohe Oberflachenqualitdt des zu bearbeitenden Werkstlicks gewéhrleistet
sein. Hierflr ist der Systemdruck der Kuhlschmiermittelzufuhr kontinuierlich zu Gberwachen. Mit Drucksensoren kann der Druck
zuverldssig kontrolliert und die Maschine bei Verlassen des definierten Druckkorridors innerhalb von wenigen Millisekunden ab-
geschaltet werden.

In vielen Tanks und Kesseln muss die Fullhéhe der Flussigkeit fortlaufend gemessen werden. Deshalb werden Ultraschall-Sen-
soren eingesetzt, die dies unabhangig von Farbe, Transparenz und Oberflachenbeschaffenheit des Mediums ermdglichen. Sie
erfassen Objekte aus nahezu allen (auch schallddmmenden) Materialien sowie Fllssigkeiten, Granulate und Pulver.

Drucksensor zur Druckbereichs- Ultraschall-Sensor zur Full- Kapazitiver Sensor zur Full- Magnetostriktiver Sensor zur

messung in Flussigkeiten und standsmessung von FlUssigkei- standsmessung von FlUssig- Fullstandsmessung von Flissig-
Gasen ten und Feststoffen (nicht-me- keiten und Feststoffen (medien- keiten (medienberihrend mit
dienberthrend) berlihrend) Positionsgeber)

Drucksensoren sind in der Prozess- und Fabrikautomation vielfaltig einsetzbar, unter anderem zur Druckregelung in Tanks und
Verteilersystemen. Die Uberwachung von Prozessmedien wie Kihlschmiermitteln, Hydraulikdlen und Pneumatik hat einen wichti-
gen Einfluss auf die Fertigungsprozesse.

Zur Fiillstandsmessung eignen sich Sensoren mit unterschiedlichen Wirkprinzipien:

= Ultraschall-Sensoren werden von oben in den Tank gebracht, sie sind nicht-medienberthrend.

= Kapazitive Sensoren werden von oben in den Tank gebracht, sie berUhren das Medium.

= Magnetostriktive Sensoren kénnen von oben oder unten in den Tank gebracht werden. Ihr Positionsgeber
ist medienberihrend.
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